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OPIS TECHNICZNY

1. CEL OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest Projekt Czasowej Organizacji Ruchu na czas przebudowy
SIECI WODOCIAGOWE] Z PRZYEACZAMI W ULICY SIEMINSKIEGO I CHROBREGO W
JAROSLAWIU.. Celem opracowania projektu jest zapewnienie bezpieczenstwa ruchu oraz
zabezpieczenie robot zwiazanych z przebudowa wodociagu.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

zlecenie Inwestora

- projekt zagospodarowania terenu

- plan sytuacyjno-wysokosciowy w skali 1 : 500

- inwentaryzacja oznakowania

- ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. prawo o ruchu drogowym (t.J. Dz. U. z 2003 nr 58 poz.

515 ze zmianami)

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym ruchem
(Dz. U. 22003 r. nr 177 poz. 1729)

zalacznik nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow 1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 21003
r. nr 220 poz. 2181)

3. TERMIN REALIZACJI ROBOT

Termin projektowanych zmian w istniejacej organizacji ruchu, na czas zajecia pasa drogowego w
zwiazku z wykonywaniem robdt drogowych — budowa zjazdu z drogi powiatowej wynosi :

od 28 marca 2014 do 30 kwietnia 2014.

Prace beda prowadzone w 4 etapach, trwajacych po 1 tygodniu, wg projektu.

4. CHARAKTERYSTYKA DROGI.

Ulica Sieminskiego stanowi droge powiatowa nr 1761 R o przekroju ulicznym 1x2. Dlugos¢
teoretyczna drogi wynosi 1183 m. Droga 1761R stanowi facznik pomigdzy droga wojewddzka nr
880 ul. Pruchnicka i droga powiatowa nr 1724R - ul. Strzelecka. Droga przebiega w linii prostej, o
kierunku potudniowy-zach6éd — pdémocny-wschod . Ulica odbywa sie nia ruch lokalny oraz
ponadlokalny w godzinach szczytu.

Ulica posiada jezdnig szerokosci 5,00 m o nawierzchni bitumicznej oraz dwustronne chodniki szer.
1,50-2,00 m. Odwodnienie ulicy odbywa si¢ poprzez wpusty uliczne do kanalizacji ogélnosptawnej
W pasie drogowym wystepuja urzadzenia podziemne typu wodociag, kanalizacja ogdlnosptawna,
gazociag 1 telekomunikacja oraz nadziemne- telekomunikacja. Na calej dlugosci ulicy obowiazuje
ograniczenie predkosci B-33 (40) oraz odcinkami zakaz zatrzymywania si¢ i postoju. Inwentaryzacjg
istniejacego oznakowania przedstawiono na rys. nr 1.

Ulica Chrobrego jest droga gminna, dojazdowq krzyzujaca si¢ z droga powiatowa nr 1761R



w km 0+434. Droga przebiega w linii prostej o kierunku pdtnoc - potudnie. Ulica odbywa si¢ nia
ruch lokalny. Na odcinku poludniowym (od drogi 1761R) ulica posiada jezdni¢ z ptyt drogowych o
szerokosci 4,00 m oraz dwustronne chodniki szer. 1,50 m. Na odcinku p6étnocnym ulica posiada
jezdnig o szerokosci 4,00 m o nawierzchni gruntowej oraz lewostronny chodnik z ptyt betonowych
szer. 1,50 m.

5. ZALOZENIA OGOLNE

Do zabezpieczenia robot drogowych na ww. odcinkach nalezy stosowaé znaki, sygnaly oraz
urzadzenia zabezpieczajace dobrze widoczne w dzien, jak i nocy.

Znaki pionowe uzywane do oznakowania robdt na drodze powiatowej nr 1761R powinny by¢ z
grupy: duze i wykonane z folii odblaskowej typu 1. Dla robdt prowadzonych na drodze gminne;j (ul.
chrobrego) nalezy stosowac znaki z grupy Srednie.

W przypadku zawegzenia jezdni, w okresie od zmroku do $witu powinny by¢ dodatkowo
zastosowane sygnaly S$wietlne, ostrzegawcze — pomaranczowe, mocowane na zaporze U-3d.
Wszelkie znaki 1 sygnaly zwiazane z robotami powinny by¢ usuwane niezwlocznie po zakonczeniu
etapu robot.

Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na utrzymanie czystosci oraz wlasciwego ustawienia
oznakowania!

6. OPIS PRZYJETYCH ROZWIAZAN

Roboty budowlane zwiazane z wykonaniem wodociggu odbywac¢ si¢ beda na odcinkach
prostych w drodze powiatowej oraz gminne;.

W ul. Sieminskiego wodociag bedzie wykonywany metoda podwiertu w prawostronnym
chodniku, oraz metoda rozkopu po stronie lewej na trzech odcinkach (od km 0+010 do 0+038 oraz
od 0+234 do 0+ 356, od 0+ 374 do 0+390, chodnik lub pobocze). Na czas prowadzenia robdt
budowlanych po stronie lewej przewidziano zawgzenie jezdni do szerokosci 4,50 m — Etap 1.

Wodociag w ul. Chrobrego oraz Grottgera bedzie wykonywany metoda rozkopu, co wiaze
si¢ z czgsciowym zawegzeniem jezdni. Sposob oznakowania 1 zabezpieczenia robot dostosowano do
harmonogramu robot instalacyjnych. Harmonogram rob6t uwarunkowany jest zapewniem ciaglosci
dostaw wody dla przylaczonych odbiorcow.

Harmonogram robo6t branzowych.

1. Przed przystapieniem do budowy gtéwnego wodociagu zostana wykonane podwierty poprzeczne
przez droge¢. Pozwoli to na uniknigcie zablokowania $wiatta komory przewiertnej przez
nowowykonang sie¢ wodociagowa.

2. Przyjeto wykonanie nowego odcinka wodociagu od wezta Hp10 (skrzyzowanie ulic Strzeleckiej-
Sieminskiego) do studni odwadniajacej SO wraz z weztami o potaczeniach kotierzowych.
Réwnolegle wykona¢ odcinek od studni SO do komory W1 utrzymujac w stanie uzywalnosci
istniejaca sie¢ wodociagowa.

4. Wykona¢ wodociag w ul. Solskiego przytaczajac go do wezta W73 1 zasilajac w ten sposob
dodatkowo w wodg projektowany wodociag. Podobnie mozna postapi¢ z wodociagiem w ul.
Sowinskiego. Zapewni to dostawe wody do nowego wodociagu i umozliwi wykonywanie nowych
przyltaczy.

5. Wykona¢ odcinek w ul. Chrobrego W51 — W88. Przygotowa¢ odcinki W93 - W88, W88.1 — W88
oraz W88.2 — W88 (na planie jeszcze nie oznaczono to sa miejsca przylaczen w ul Grottgera).
Wykona¢ komorg zasuw — W88. Wylaczy¢ z eksploatacji 1 spia¢ istniejace wodociagi z odcinkami
nowo wykonanymi.



6. Analogicznie wykona¢ pozostate odcinki bocznych sieci wodociagowych.

7. Dokona¢ wytaczenia sieci wodociagowe] w ulicy Pruchnickiej w celu demontazu w komorze W1
starej 1 montazu nowej zasuwy @ 100mm. Roéwnocze$nie dokona¢ spigcia wodociagdw w wezle
Hp10 przy zamknigtej zasuwie w wezle W73, w kierunku ul. Strzeleckie;.

8. Spia¢ odcinki wodociagu W1 — SO oraz W21 — SO przy wylaczonej zasuwie w wezle W21 w
kierunku SO oraz w wezle W14 — jezeli ul. Kazimierza Wielkiego jest zasilana z drugiej strony.

W oparciu o powyzsze zalozenia przyjeto 4 etapy oznakowania robot zwiazanych z zajeciem
pasa drogowego.

ETAP1 Obejmuje odcinek ul. Sieminskiego od km 0+010 do km 0+440 (od skrzyzowania z
ul. Strzelecka do sk. z ul. Chrobrego).
Dla zachowania bezpieczenstwa uzytkownikow drogi oraz wykonawcy robdt zaprojektowano
oznakowanie robot poprzez ustawienie kompletu znakow ostrzegawczych: od poczatku drogi po
stronie prawej:
— A-14 + A-12c oraz po stronie lewej (w km 0+490) A-14 + A-12b (50 m przed robotami) oraz
— znakow ostrzegawczych A-14 na wlotach bocznych ulic gminnych.

Miejsca robot zwiazanych z zajeciem jezdni nalezy zabezpieczy¢ poprzez wygrodzenie odcinka
robot zapora drogowa typu U— 3d od strony ruchu oraz barierami U-20a wzdtuz jezdni 1 zamknigte
bariera U-20b . Podstawy stojakow zastaw nalezy obtozy¢ workami z piaskiem celem ich
stabilizacji. W miejscach komoér i1 rozkopéw nad wlaczeniem przylaczy nalezy zabezpieczyc
ktadkami dla pieszych U-28, celem zapewnienia ciagtosci ruchu pieszego chodnikiem.

Sposob ustawienia oznakowania oraz zabezpieczenia robot wg rys nr 2.

ETAP 11 Obejmuje odcinek ul. Chrobrego o dtugosci 180 m (od ul. Przemystowej do sk. z ul.
Grottgera) oraz odcinek ul. Grottgera o dtugosci 43 m od ul. Chrobrego.
Dla zachowania bezpieczenstwa uzytkownikow drogi oraz wykonawcy robdt zaprojektowano
oznakowanie robdt poprzez ustawienie kompletu znakdéw ostrzegawczych:
— W ul. Chrobrego po stronie prawej (od ul. Przemystowej) : A-14 + A-12c + B-31 1 komplet
znakow A-14 + A-12b (na skrzyzowaniu z ul. Sieminskiego) oraz
—W ul. Chrobrego po stronie lewej (od ul. Maczynskiego) A-14 + A-12¢ ( przed
skrzyzowaniem z ul. Grottgera) oraz A-14 + D-5 (na skrzyzowaniu z ul. Sieminskiego)
—na ulicy Grottgera znakdéw ostrzegawczych A-14 + A-12b od strony ul. Kossaka oraz A-14
+ A-12c¢ od strony ul. Sowinskiego.
Miejsca robot zwiazanych z zajeciem jezdni nalezy zabezpieczy¢ poprzez wygrodzenie odcinka
robdt zapora drogowa typu U— 3d od strony ruchu oraz barierami U-20a wzdtuz jezdni 1 zamknigte
bariera U-20b. Podstawy stojakow zastaw nalezy obtozy¢ workami z piaskiem celem ich stabilizacji.
Sposdb ustawienia oznakowania oraz zabezpieczenia robot wg rys nr 3.

ETAP 111 Obejmuje odcinek ul. Sieminskiego od km 0+440 do km 0+760 (od skrzyzowania z
ul. Chrobrego do sk. z ul. Sowinskiego).
Dla zachowania bezpieczenstwa uzytkownikow drogi oraz wykonawcy robdt zaprojektowano
oznakowanie robdt poprzez ustawienie kompletu znakdéw ostrzegawczych:

— w ul. Sieminskiego po stronie prawej w km 0+379: A-14 + A-12b (50 m przed robotami)

— w ul. Sieminskiego po stronie lewej (w km 0+840) A-14 + A-12¢ (50 m przed robotami)

— na wlotach ulicy Chmielna 1 ul. Sowinskiego znakow ostrzegawczych A-14

— na wlotach ulicy Chrobrego znakow ostrzegawczych A-14+ A-12b



— na ulicy Kosynierskiej znakow ostrzegawczych A-14+ A-12b
Miejsca robot zwiazanych z otwartymi komorami roboczymi w chodniku nalezy zabezpieczy¢
poprzez wygrodzenie strony ruchu barierami U-20a. Podstawy stojakow zastaw nalezy oblozy¢
workami z piaskiem celem ich stabilizacji.
Celem zapewnienia ciaglosci ruchu pieszego na chodniku, rozkopy nad przylaczami nalezy
zabezpieczy¢ ktadkami dla pieszych U-28.
Sposob ustawienia oznakowania oraz zabezpieczenia robot wg rys nr 4.

ETAP IV Obejmuje odcinek ul. Sieminskiego od km 0+760 do km 1+180 (od skrzyzowania. z
ul. Sowinskiego do sk. z ulica Pruchnicka), odcinek ul. Kazimierza Wielkiego na dlugosci 27 m od
sk. z ul. Sieminskiego oraz odcinek ul. Traugutta na dlugosci 44 m od sk. z ul. Sieminskiego.
Dla zachowania bezpieczenstwa uzytkownikow drogi oraz wykonawcy robdt zaprojektowano
oznakowanie robdt poprzez ustawienie kompletu znakdéw ostrzegawczych:
— w ul. Sieminskiego: po stronie prawej w km 0+703: A-14 + A-12b (50 m przed robotami)
— w ul. Sieminskiego: po stronie lewej (w km 1+ 070) A-14 + A-12¢ (50 m przed robotami)
— na wlocie ul. Sowinskiego: znakow ostrzegawczych A-14 + A-12b
— na wlocie ulicy K. Wielkiego: znakow ostrzegawczych A-14+ A-12b oraz kompletu A-14 +
A-12c¢ 80 m przed sk. z ul. Sieminskiego
— na ulicy Traugutta: znakow ostrzegawczych A-14+ A-12b (od strony ul. Sieminskiego) oraz
A-14 + A-12¢  od strony ul. Grottgera, ponadto od strony ul. Grottgera zaprojektowano
tymczasowe przejscie dla pieszych szer. 4,00 m oznakowane 2 znakami D-6 oraz poziomo
P-10. Na sk. z ul. Sieminskiego zaprojektowano przejscie dla pieszych szer. 4,00 m
oznakowane znakami D-6 + A-7 (uzupehienie) oraz poziomo P-10.

Miejsca robot zwiazanych z zajeciem jezdni 1 chodnika w ciagu ulicy Traugutta oraz ul. Kazimierza
Wielkiego nalezy zabezpieczy¢ poprzez wygrodzenie odcinka robot zapora drogowa typu U— 3d od
strony ruchu oraz barierami U-20a wzdluz jezdni 1 zamknigte bariera U-20b . Podstawy stojakow
zastaw nalezy oblozy¢ workami z piaskiem celem ich stabilizacji.

Celem zapewnienia ciaglosci ruchu pieszego na chodniku, rozkopy nad przylaczami nalezy
zabezpieczy¢ kiladkami dla pieszych U-28. Ponadto na krzyzowaniu ul. Sieminskiego 1 ul.
Pruchnickiej zaprojektowano tymczasowe poszerzenie chodnika na dtugosci 7 m, celem utrzymania
ciagtosci ruchu pieszego w czasie wlaczania nowego wodociagu do we¢zta W-0.

Sposdb ustawienia oznakowania oraz zabezpieczenia robot wg rys nr 5.

Zgodnie z przyjetym etapowaniem robot zalozono wykorzystanie tych samych kompletow
oznakowania z Ew. ich uzupetieniem wg potrzeb Wykonawcy 1 wymagan projektowych.



ZESTAWIENIE ZNAKOW

ETAP 1

ZNAK A-12b 1 SZT

ZNAK A- 12c 1 SZT

ZNAK A- 14 6 SZT
BARIERA U-3d 2x 1,50 m
BARIERA U- 20a 27+124 + 15+ 8x 3,0 + 2x2,0 m= 194 m
BARIERA U- 20b 2x1,50 m
Ktadka piesza U- 28 28 szt

ETAP 11

ZNAK A-12b 2SZT

ZNAK A- 12c 3SZT

ZNAK A- 14 6 SZT

ZNAK B-31 1 SZT

ZNAK D-5 1 SZT
BARIERA U-3d 3x 1,50 m
BARIERA U- 20a 25+ 64 + 68+ 47 m= 204 m
BARIERA U- 20b 5x1,50 m
ETAP III

ZNAK A-12b 4 SZT

ZNAK A- 12c 1 SZT

ZNAK A- 14 7 SZT
BARIERA U- 20a 14x 3,0 m=42 m
Ktadka piesza U- 28 18 szt

ETAP IV

ZNAK A-7 1 SZT

ZNAK A-12b 4 SZT

ZNAK A- 12c 3SZT

ZNAK A- 14 7 SZT

ZNAK D- 6 3SZT

P-10 12 m2 + 20 m2
BARIERA U-3d 2x 1,50 m
BARIERA U- 20a 3x3,0 + 6+10+ 30 + 15+ 15+2 +7 m= 94 m
BARIERA U- 20b 1x1,50 m
Ktadka piesza U- 28 16 szt

OPRACOWAL :



